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1. Produktinformation

RH/RLQ/CO2/PIR/ Durch Anschluss eines oder mehrerer MIO2-Module an die VEX-Automatik Iasst sich die Ventilatord-
TIMERBUTTONS3 rehzahl Ubersteuern, wie im Folgenden beschrieben.
Fihler Anordnung Die Ventilatordrehzahl wird iibersteuert,
wenn
RH-Feuchteflhler Im Raum montiert die relative Luftfeuchte (%RH) im Raum den
voreingestellten max. Startgrenzwert Gber-
schreitet
RLQ-Luftqualitatsfiihler Im Raum montiert die relative Luftqualitat (%) im Raum den vor-

eingestellten max. Startgrenzwert tiberschreitet

COo-Kohlendioxidfiihler Im Raum oder im Ab- die CO»-Konzentration im Raum/Abluftkanal
luftkanal montiert den voreingestellten max. Startgrenzwert tiber-
schreitet
PIR-Bewegungssensor Im Raum montiert Personen im Raum erfasst werden (Ventilatord-
rehzahl wird auf Komfortniveau ubersteuert)
TIMERBUTTON3 Im Raum montiert die "TIMERBUTTONS" gedrickt wird. Das In-

nenklimaniveau wird in “Komfort” geandert. Der
Schalter kann anstelle eines PIRs oder parallel
zum PIR eingesetzt werden.

AUX1/AUX2 - exter-
ne Betriebsrege-

Funktion Regelung des...

lung =
AUX1 Abluftventilators Uber ein externes 0 - 10V-Signal*
AUX2 Zuluftventilators Uber ein externes 0 - 10V-Signal*

* Einstellbar, siehe die EXact-Basisanleitung, Abschnitt 6.4.

Temperaturfiihler

Fiihler Anordnung Funktion

TSROOME/TSDUCTE Im Raum oder im Zuluftkanal | Die Temperaturregelung benutzt die-

Temperaturfihler montiert sen Fuhler anstelle des im VEX-Gerat
angeordneten Fuhlers.

3/20
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Produktinformation

MIO2-Module

Es kann max. ein Fuhler/eine Einheit pro MIO2-Modul angeschlossen werden. Es kénnen jedoch bis
zu 4 PIR-Sensoren an ein MIO2-Modul angeschlossen werden.
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Fiihler

Beim Positionieren Folgendes beriicksichtigen

Beim Positionieren vermeiden

RH-Feuchtefiihler

Den Fihler an der Wand in einer fir die Luftver-
haltnisse im Raum repréasentativen Position an-
bringen

e Bereiche mit Zug

e Stellen mit stillstehender Luft

e Bereiche in der Nahe von Tiren, Fenstern und
Heizquellen

RLQ-Luftqualitatsfiihler

Den Fuhler an der Wand 1,8 - 2,2 m tiber dem
FulRboden in einer flr die Luftverhaltnisse im
Raum reprasentativen Position anbringen

e Bereiche mit Zug

e Stellen mit stillstehender Luft

e Bereiche in der Nahe von Turen, Fenstern und
Heizquellen

COo-Kohlendioxidfiihler

Fiihler fir Wandmontage: Den Fiihler an der
Wand 1,8 - 2,2 m uber dem FuBboden in einer fir
die Luftverhaltnisse im Raum reprasentativen Po-
sition anbringen

e Bereiche mit Zug

e Stellen mit stillstehender Luft

e Bereiche in der Nahe von Turen, Fenstern und
Heizquellen

Fiihler fir Kanalmontage: Den Fuhler im Abluft-
kanal in einem Luftstrang entsprechend der zu re-
gelnden Luft anbringen

PIR-Bewegungssensor

Den Fihler 2 - 2,5 m tiber dem Fuf3boden anbrin-
gen, so dass er den zu liberwachenden Teil des
Raumes abdeckt. Der PIR-Sensor deckt einen ho-
rizontalen Winkel von ca. 90°

e Stellen mit direkter Sonneneinstrahlung
e Stellen in der Nahe von Heizquellen

TIMERBUTTONS3

Fir den Betrieb geeignete Stelle, z.B. am Eingang
zum Raum

e dass sie unbeabsichtigt betatigt werden kann

TSROOME/TSDUCTE
Temperaturfihler

Fiihler fir Wandmontage: Den Fuhler an der
Wand in einer fir die Luftverhaltnisse im Raum re-
prasentativen Position anbringen

e Bereiche mit Zug

e Stellen mit stillstehender Luft

e Bereiche in der Nahe von Turen, Fenstern und
Heizquellen

Fiihler fiir Kanalmontage:Den Fuhler im Zuluft-
kanal in einem Luftstrang entsprechend der zu re-
gelnden Luft anbringen

Ealdes |
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Produktinformation

Anschluss

Hinweis

Anschluss der ein-
zelnen Einheiten

Das MIO2-Modul verfiigt tber eine vielzahl von Anschliissen fiir den Anschluss von Fiihlern/Einheiten.

Es ist wichtig, das die einzelnen Flhler am korrekten Anschluss angeschlossen werden, und dass die
Drahtbriicke in CN12 im Verhaltnis zum gewahlten Fuhler korrekt montiert wird. Aus dem folgenden

Abschnitt geht hervor, wie die einzelnen Fuhler anzuschlieRen sind.

Die LED in der Mitte der MIO2-Platine blinkt griin wenn das Modul in Betrieb ist.

Anschluss von Flhlern u.a.m.:

Tabelle A - Anschluss der Fiihler an MIO2

Fihler

Anschluss an Anschluss Nr.

Drahtbriicke in CN12

MIO2-Modul (Bus-Anschluss)

CN7, CN15

RH-Feuchtefihler CN15 und CN11 1=>3
RLQ-Fuhler CN15 und CN11 1=>3
CO,-Fihler CN15 und CN11 2=>3
PIR-Sensor CN15, CN11, CN6 4=>6
TIMERBUTTON3 CN15, CN11, CN6 4 =>6o0der3=>1und3=>2

TSROOME/TSDUCTE-Tempe-
raturfihler

CN6

5=>6

AUX1

CN4, C11, CN13

2=>3

AUX2

CN4, CN11, CN13

1=>3

Tabelle B - Drahtbriicke Programmierung fiir TIMERBUTTON3

Anordnung Zeit Drahtbriicke in CN6
Normaler Betrieb 1-3 (RD) 2-3 (VT) 3-4 (BK)
30m
1h X
1.5h X
2h X X
Test-Betrieb 3s X
6s X X
12s X
24s X X
Weitere Informationen siehe Diagramm in Abschnitt 2.6.
5/20
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Aktivierung der TIMERBUTTONS3-Funktionalitat iber die HMI2

Um die TIMERBUTTONS3-Funktionalitat zu aktivieren, befolgen Sie bitte die folgenden Stufen:
1. Navigieren Sie zu Abschnitt 3.4 in der HMI2: Beginnen Sie mit dem Zugriff auf Abschnitt 3.4 in der
HMI2-Oberflache.
2. Wabhlen Sie die Timerbutton: Scrollen Sie zum unteren Bildschirmrand und klicken Sie auf die Opti-
on Timerbutton.

Standardeinstellung:

e StandardmaBig ist der Timerbutton auf ,Off 3.4 Timerbutton

gesetzt, d.h. die Funktionalitat ist innerhalb
des Systems nicht aktiv.

N\
Off

Komfortmodus aktivieren:

e Wenn Sie ,MI02 Komfort“ auswahlen, schal- 3.4 Timerbutton

tet der Timerbutton das Liftungssystem bei
Aktivierung automatisch in den Komfortmo-

dus.
e Das System bleibt flr die mit der Timerbutton
eingestellte Dauer im Komfortmodus. Verfiig- MIO2 comfort
bare Timer-Einstellungen sind 30 Minuten, 1
Stunde, 1,5 Stunden oder 2 Stunden. v

e Die Dauer kann wie in Kapitel 1.3 dargestellt

programmiert werden. ® @

Start/Stopp aktivieren:
e Wenn Sie ,Start/Stopp“ wahlen, schaltet der
Timerbutton das Luftungssystem automatisch

ein oder aus. Das bedeutet, dass das Lif-
tungssystem Uber den Timerbutton extern ge- /\

steuert werden kann.
MIO2 start/stop

A%

® ©

Modbus, Endtermi-  An der ersten und letzten Einheit am Busstrang ist eine Endterminierung mit einem Widerstand von
hierung 120 Q erforderlich, siehe unten

6/20
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MPT DUCT | XXXXX | HMI

I —
2x2x0,25% ~ I_ —I 2x2x0.25%
~ ~

2x2x0,25°
W *2x2x0,25% , *2x2x0,25%,
I — —

MHCW/MHCE MXCU/MCCW

230VAC

() = Geschirmtes Kabel

Terminierungs—
widerstand
120Q

VEX

RD12512DE-01

Mit dem VEX Gerat werden 2 Widerstande geliefert, die sich in der Zeichnungstasche in der Tir befinden.
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Falls...

dann...

Siehe Diagramm Nr.

das MIO2-Modul die erste oder letzte Ein-
heit am Busstrang ist,

stand von 120 Q erforderlich

ist eine Endterminierung von CN7 mit einem Wider-

1

das MIO2-Modul nicht die erste oder letzte | ist ein Verbindungsanschluss zur nachsten Einheiter- | 2
Einheit am Busstrang ist, forderlich. (hier ein weiteres MIO-Modul)
A
B
MIO2 I N
- - +24VDC
CN7 GND
1R
Al |2| &
Bl |3|&
A2 4| R CN15
B |5|® +2avoc 2l @t N
o
GND |6|R GND (1] &< 8'
3
- H _' n Il_ E
Termination "ON [
1
A
B
MIO2 A
- - +24VDC
CN7 GND
1|®
Al |2 ®~\
B1 |3| &S
A2 [4|&® CN15
B2 |5|&® +24VDC |2 &\
GND |6 ®~\ GND |1]| &S
|
A
B
(D
+24VDC
GND S
S
J
- — — — o)
Termination "OFF" 74
2
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Anschluss an MIO2-Modul

2. Anschluss an MIO2-Modul

Hinweis

AnschlieRen von

RH/RLQ

e Den RH-Feuchteflihler oder den RLQ-Luftqualitatsfiihler wie im Folgenden dargestellt an das

AN\

Die Modbus-Stecker diirfen nicht angeschlossen oder entfernt werden, wahrend
die Sensoren/Einheiten unter Spannung stehen. Beide Modbus-Einheiten miissen

ausgeschaltet werden, bevor der Schalter Anderungen, sonst kénnen die Gerite/

Sensoren beschadigt werden

MIO2-Modul anschlieRen.
e Eine Drahtbriicke wie im Folgenden dargestellt in CN12 anschlie3en.
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12VPWR
GND

12VBAT
GND

ANOUTO
ANOUT1
GND
ANOUT2
ANOUT3
GND

TEMP1
TEMP2
GND
TEMP3
TEMP4
GND
TEMP5
TEMP6
GND

TEMP7
TEMP8
GND
TEMP9
TEMP10
GND
TEMP11
GND

+12V
Datal+ (Al)
Datal- (/B1)
Data2+ (A2)
Data2- (/B2)
GND

Vbat Vdc

Analogue output

Temperature inputs

Temperature inputs

RS485 channels

usB

B

A
+24VDC
GND

Honeywell
H7012 Al009

e

1

]

+24VDC |

3

ovbc |

§ +24vDC [2
3 GND |1
I
I
CN14
RELOUT [ 8 &
. RELIN ne
5 6| &
RE20UT [N
o
5 RE2N 5@
& REsouT [N 4@
£ Re3N 3@
RE4OUT [T @
RE4IN e
I
- CN13
=3
£ RESOUT-NC 3@
© resouT-NO| 1@
< RESIN e
o
I
CN12
" GND [16| @
E DIN4 5|
£ DIN3 | |4 ®
2 GND  [H 3| &
a DIN2 2R
DIN1 1] &1
CN11
2 GND [6(®
§ A2 5 @
® vanz | [4®
=]
S GND [13
Zg Al 2| &
VAN1 | [1]®

olo|~]olals|w]ln] =

| |
.
e
I

Alternative
Hygrasgard RFF
. ]

| +24vDC |

2

0-10V

N EAN NN BN

GND |

L

Or
Aerasgaard RLQ
| —3 GND |
+24VDC

N RN [N IS

0-10vV |

I

RD14391-01
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AnschlieBen von e Den Belimo Fan Optimiser oder eine dhnliche externe Steuerung wie im Folgenden dargestellt an
AUX1 das MIO2-Modul anschlieRen.
e Eine Drahtbriicke wie im Folgenden dargestellt in CN12 anschlieRen.

B
A
+24VDC
MIO2 _ _ _ _ _ eND
CN1
CN2 =
@11 | ovpwr g .
12 &nD > 3 +24VDC
2 GND
CN3 @
@|1 12VBAT 5 I
@121 GND >
CN4
&(1( | ANOUTO 5 I
®[2 | anoutr £
—®|3H &nD ° CN14
®[4f [ anour2 B REIOUT [N 8l ®
&[5 | AnouT3 E . RELN e
®[6H enD g ReouT 6@
I CN5 5 RE2N 5@
|1 TEMP1 % RE3oUT :‘— 4@
®(2| | TEMP2 P & RE3IN 3@ . N
&34 eno 3 RE4OUT —2|® Igeollmo Fan Optimiser
®la £ REAIN l 1|® U24-A-MP_
TEMP3 0 |
)5 TEMP4 2 32 |our @
&614 GND @ ! I 5 1
o 31 o
®|7| | TeEmPs £ » CN13 "1 <
®|8| | TemPe . 2 2 E
&lsH oo £ RESOUT-NC 3= B °
G ° resout-no| Y@ py o
%IGT TEMP7 i RESIN 1 — )
@2 | TEMPS 2 ! ! zz RO
@[3 onD £ |
®fa| | TEMPO < CN12 - -
®|s| | tempi0  E o GND 6| ®
®|6H nD S 3 DIN4 5| ®
f=
7| | Temp1r 2 = DIN3 | (4 ;
&34 GND 5 GND [13 :I
CN7 a DIN2 2| &
11 @
@(1] | +12v ” DIN1
|2 Datal+ (A1) g CN11
|3 Datal- (/B1) _f:: a eno He[®
R4 Data2+ (A2) 9 é_ A2 5| ®
R|5 Data2- (/B2) 2 é VAN2 4 ®
K6~ GND & GND 3| @
© 2| &
' cng g Al e
- VAN1
usB a L,
I
2
- - - - - - - 3
<
a
['4

Hinweis: Belimo Fan Optimiser ist ein Beispiel fiir eine L6sung.
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AnschlieBen von e Den Belimo Fan Optimiser oder eine dhnliche externe Steuerung wie im Folgenden dargestellt an
AUX2 das MIO2-Modul anschlieRen.
e Eine Drahtbriicke wie im Folgenden dargestellt in CN12 anschlieRen.

B
A
+24VDC
MIO2
- - - - - - GND
CN1
CN2 =
@11 | ovpwr g .
R12H snp > s +24VDC
2 GND
CN3 a
@|1 12VBAT 5 |
@121 GND >
CN4
&(1] | ANOuTO & |
®[2 | anoutr £
—®|3H &nD ° CN14
®[4f [ anour2 B REIOUT [N 8 ®
&[5 | AnouT3 E . RELN e
®[6H enD g ReouT 6@
I CN5 5 RE2N 5@
|1 TEMP1 % RE3oUT :‘— 4@
®(2| | TEMP2 P & RE3IN 3@ . N
&34 eno 3 RE4OUT —2|® Belimo Fan Optimiser
&l £ REAIN l 1® COU24-A-MP_
TEMP3 o
®|5| [ TEmPA 2
32 ouT @
614 GND g ! I 5 1
o 31 o
(7 | TEMPS £ . CN13 % | re <
®|8| | TemPe . 2 2 E
&M eno £ RESOUT-NC 3= B °
s ° resout-no| Y@ py o
1®[1] | TEmMPY ﬁ RESIN 1 — )
@2 | TEMPS 2 ! ! zz RO
@[3 onD 5 |
®laf | TEMPY g CN12 - -
®|s| | tempi0  E o GND 6| ®
@6 GND g 5 piNg | |5 ®
f=
7| | Temp1r 2 = DIN3 | |4 ®
R[sH onp 5 anD  3( 8
CN7 a DIN2 2I®
1| @
@(1] | +12v ” DIN1
|2 Datal+ (A1) g CN11
|3 Datal- (/B1) _f:: a eno He[®
R4 Data2+ (A2) 9 é_ A2 5| ®
R|5 Data2- (/B2) 2 é VAN2 4 ®
K6~ GND & GND 3| @
© 2| @
' cnsg g Al e
. VAN1
usB a L,
I
S
- - - - - - - 2
<
o
o

Hinweis: Belimo Fan Optimiser ist ein Beispiel fiir eine L6sung.

11/20

Ealdes | EXHAUSTO



3006592-2025-08-12

Anschluss an MIO2-Modul

Anschluss von
TIMERBUTTON 3 an

eine andere Senso-

ren

Timerbutton3

—®
NH
\
Ny 2
>l
N

| 12vewr

2H G&ND

12VBAT
| GND

ANOUTO
ANOUT1
1 GND
ANOUT2
ANOUT3
| GND

—VT —RD: 3s
+RD —VT: Bs
+VT —RD: 12s

''''' s |1 —BK —VT —RD: 30m |

+RD —VT: 1h
+VT —RD: 1,5h

. . |
AT HRD:24s || BK RO VT 20

TS + Timerbutton3
PIR1 + Timerbutton3 ,
CO, + Timerbutton3 |
RH + Timerbutton3
' WH + BN PIR2 + Timerbutton?j

GN

YE 4+ GN Timerbutton3

TEMP1
TEMP2
| GND
TEMP3
TEMP4
1 GND
TEMPS
TEMP6
| GND

TEMP7
TEMP8

| GND
TEMP9
TEMP10
| GND
TEMP11
| GND

+12v

R A R EE R EEEEEEEER R EEEEERE R EEE
o D w N R[N o s wWwNR|IPTo NS WN RV s N RPN W

— GND

(@]
=
oo

UsB

*: Normaler Betrieb

**: Test-Betrieb

Datal+ (A1)
Datal- (/B1)
Data2+ (A2)
Data2- (/B2)

Vdc

Vbat

Analogue output

Temperature inputs

Temperature inputs

RS485 channels

usB

LMC300

Supply

Relay outputs

Digital inputs Relay output

Analogue inputs

+24VDC
GND

2| ®
1| ®

CN14
RELOUT [N 8 ®
RE1IN e
RE20UT [N 6@
RE2IN 5@
RE3OUT [N 42
RE3IN 3@
RE4OUT [N Ly
RE4IN &
]
CN13
RESOUT-NC 3@
RESOUT-NO| @
RESIN 1®
]
CN12|
i)
DIN4 5 o™
DIN3 4
GND [3 v
DIN2 2| @ o
DIN1 L=
CN11
GND [6[®
vaN2 | |4 gj
i =i
Al 2 @J
VAN | [ ®

***: Programmierung der Drahtbriicke zu einer anderen Sensor, die an das MIO2-Modul angeschlossen

ist.
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AnschlieBen von e Den COy-Fiihler wie im Folgenden dargestellt an das MIO2-Modul anschlieRen.
CO2-Fiihler o Eine Drahtbriicke wie im Folgenden dargestellt in CN12 anschlieen.
7" °
A
v A
+24VDC
MIO2
I - - - - - - - I 4 GND
cN1 |
——— )
N2~ Honeywell AQS-51
R | 12vPwR g CN15 | |
B2 > e 4
1224 enD s +24vDC 2 | e
3
>
o =
®(1f | 12vBAT B | e
@2 GND > | — |
CN4 |
6
®|1 [ aNouTO 5 | -
&2 2 | ,
ANOUTI £ s
@[3 &nD b CN14 |
@4 ANOUT2 & RE1OUT — 8| ® - -
S .
®(5 ANOUT3 e RELIN D 7l ® Alternative
®|6H GnND < £ RE20UT — 6l ® Aerasgaard RC02
o
I NS 5 RE2N 5@ 1
11| | TEMPL & REsouT [ 4@ ! - !
®(2] | TEMP2 2 &  RE3N 3@ -
®|3H enD 2 RE4OUT [\ 2® ,
= 4 24VDC
@14 | TEMP3 v RE4IN 1® N *
Q|5 TEMPA4 % | 5 GND |
®(61 enD g I S
g ; TEMPS § ] CN13 ! 275 | otov
@0l ;ﬂ\g% £ RESOUT-NC 3(® 9
e © ResouT-NO| Y@ _ B
©
> < RESIN y=®
[®T1] | TEmP? g or
2|2 TEMP8 ‘g I I Aerasgaard KCO_2 I
R34 6nD <
‘o 3
@(4f [ TEMPY < CN12 I oo
R(s| | TEMPLO g " GND “g g 12| ravoe
Rl6H GND o 5 DIN4 3 | oov
g g_ 4@ | |
@7 | Temp11 8 = DIN3
®|slH onD g GND 3| & l _ _ |
N7 & o2 | |2 @T
(1] | +12v “ DIN1 1@
2 Datal+ (A1) & CN11
c
(3 Datal- (/B1) 'é o e He®
Q|4 Data2+ (A2) 0 §' A2 5l @
|5 Data2- (/B2) 5 = VAN2 i ®
Q|6 GND go GND M 3|
| o Al 2| &
CNS
- < VANL | |4 ®
USB 3 L .
1 ]
Q
a
- - - - - - - o
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AnschlieBen von
PIR

7" ;
A
24VDC
MIO2 *
- - - - - - - I < GND
= o ! PR
N2
B | 12vPwR 3 . CN15 S |ov
®|2H o > 2 +2avpc 2 : S | +2av |
N3 32 GND |1 S |PIRout J
®(1] [ 12vBAT B | -
@21 GND >
CN4
®(1] [ anouto & !
®[2| | anout1 £
®[3H enD ° CN14
po}
®[4| | anour2 @ RELOUT [\ 8l ®
®fs| | anouts . RELN e
@6/ enp 3 Re2ouT (6 ®
I cNs 5 RE2N 5 ®
@1 | TEMPL % RE3OUT [T 4®
®2[ | TEmP2 2 &  RE3N 3®
®[3H onp g RE4OUT [ ®
@4 | TEMP3 o RE4IN 1®
|5 | TEMP4 2
®|6H GND g !
(7| [ TemPs £ B CN13
®R18 = 5
®lol] giz\gpe £ RESOUT-NC 3®
e ° resout-NO| 2 ®
o = 1@
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Anschluss an MIO2-Modul

Hinweis zu PIR

Falls

dann

mehrere PIR-Sensoren oder Schalter an dassel-
be MIO2-Modul angeschlossen werden sollen,

sind die Relaisschalter der PIR-Sensoren/Schal-
ter parallel zu schalten. Es kénnen max. 4 Sen-
soren/Schalter an ein MIO2-Modul angeschlos-
sen werden.

TIMERBUTTONS3 zur automatischen Ubersteue-
rung des VEX-Gerats auf Komfortniveau benutzt
werden soll,

kann der Schalter: anstelle des PIR-Sensors
oder parallel zum PIR-Sensor eingesetzt wer-
den.
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AnschlieBen von
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Aktivierung und Einstellung von Fiihlern

3. Aktivierung und Einstellung von Fuhlern

Erfassung

Aktivierung von
Fihler

Einstellen der ein-
zelnen Fiihler

Wenn der/die gewlinschte(n) Fiihler montiert ist bzw. sind, werden sie automatisch von der EXact-Au-

tomatik erfasst.

Den/die gewlinschten Fuhler aktivieren Uber:
o die Bedieneinheit des VEX-Gerats oder
e einen angeschlossenen PC

Siehe die Anleitungen "EXact-Automatik Basisanleitung" und “EXact-Automatik Menuanleitung"

Die folgende Tabelle enthalt die Enstellimdglichkeiten der einzelnen Fiihler sowie Hinweise auf die Me-
nu-Nr. In der EXact-Automatik.

Fiihler Einstellung EXact Menii-Nr. Hinweis

RH-Feucht- Start- und Max.-Grenzwerte 3.1.2 Anzeige: 0 - 100 % rela-

efthler einstellen tive Luftfeuchte

RLQ-Luftquali- | Start- und Max.-Grenzwerte 3.1.2 Anzeige: 0 - 100 Luft-

tatsfihler einstellen qualitat

COy-Kohlendi- | Start- und Max.-Grenzwerte 3.3 Anzeige: 0 - 2000 ppm.

oxidfiihler einstellen

PIR-Sensor Start- und Max.-Grenzwerte 3.3 Die Abschaltung durch

einstellen den PIR-Sensor erfolgt

ca. 10. Min nachdem der
Sensor erfasst hat, dass
sich keine Personen im
Raum befinden.

TSROOME/ Ein MIO2-Modul mit Tempera- | 3.3 NTC 10k Q @ 25°C

TSDUCTE turfihler wird automatisch von

Temperaturfiih- | der EXact-Einheit erfasst.

ler

TIMERBUT- Siehe Tabelle B (1.3) 3.3 Die Ubersteuerung des

TON3 VEX-Geréts kann durch
erneutes Driicken des
Timers abgeschaltet wer-
den.
Wahrend die Timerfunti-
on aktiv ist, leuchtet die
Diode griin.

AUX Einstellen der Regelsignale 3.1.1,4 Erfordert, dass Luftrege-
lungsverfahren 8 gewahit
ist.
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